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h INSTRUKCJA OBStUGH

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bezzezwolenia zabronione.

Najwazniejsze funkcje

e 4-osiowa konstrukcja pozwala na wieksza szybkos¢ i ptynnos¢ lotu.

e \WWbudowany 6-osiowy zyroskop gwarantuje doktadne pozycjonowanie.
e Modularna budowa utatwia instalacje i naprawy.

e Funkcja headless utatwia sterowanie.

e Zawis na ustalonej wysokosci w trybie Auto Hover Mode.

e Akrobacje 360°.



Instrukcja bezpieczenstwa

1. Mniejsze czesci drona powinny znajdowac sie w miejscu niedostepnym dla
dzieci, aby zapobiec wypadkom.

2. Syma X21 posiada duzg moc. Podczas pierwszego uzycia, staraj sie przesuwa
lewy drazek powoli, aby nie dopusci¢ do zbyt szybkiego wznoszenia, ktére
mogtoby doprowadzi¢ do kolizji i uszkodzenia urzadzenia.

3. Po zakonczeniu lotu nalezy najpierw wytgczy¢ drona, a nastepnie nadajnik.

4. Nie ktadz akumulatoréw w miejscach narazonych na dziatanie wysokich
temperatur (otwarty ogien, instalacje elektryczne).

5. Zaden cztowiek nie powinien znalez¢ sie w odlegtoéci mniejszej niz 2-3 metry
od urzadzenia w locie lub podczas Igdowania, aby unikng¢ obrazen ciata,
wynikajacych z kontaktu z pracujacymi silnikami.

6. Dzieci operujace drona powinny znajdowac sie pod nazdorem osoby doroste;.

Instruktor powinien dopilnowa¢, aby dron pozostawat w zasiegu wzroku
operatora (lub instruktora).

7. Nie nalezy tadowac jednorazowych baterii. Podczas wktadania baterii, nalezy
zwracac szczeg6lng uwage na prawidtowa biegunowosé. Nie mieszaj baterii o
réznym poziomie wytadowania, zywotnosci lub réznych typow baterii.

8. Jezeli urzadzenie nie jest uzywane, nalezy wytgczy¢ nadajnik i drona oraz
wyjaé baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy dopusci¢ do zwarcia obwodu.

10. Montaz drona nalezy przeprowadzac pod nadzorem osoby doroste;.

11. Pilot jest odpowiedzialny za utrzymywanie bezpiecznej odlegtosci od os6b
trzecich i mienia, a takze innych modeli latajacych. Nigdy nie lataj nad zgro-
madzeniami ludzi.

12. Roztaduj akumulator do 40%-50% (przy petnym natadowaniu, lataj przez
potowe maksymalnego czasu lotu), jezeli nie bedziesz korzystat z niej przez 10
dnilub dtuzej. Dzieki temu wydtuzysz zywotnos¢ akumulatora.

13. Otwieraj pokrywe drona za pomoca srubokreta.
14. Nie nalezy wyrzuca¢ opakowania, gdyz zawiera istotne informacije.

Konserwacja

1. Regularnie czys¢ urzadzenie za pomocg czystej, suchej szmatki.
2. Unikaj kontaktu z bezposrednim storicem.
3. Kontakt urzadzenia z wodg moze uszkodzi¢ elektroniczne elementy.




4. Sprawdzaj regularnie wtyczki i inne akcesoria. Jezeli zauwazysz jakiekolwiek
uszkodzenia, nie korzystaj z urzadzenia, dopdki nie jest w 100% sprawne.

Zawartoéé opakowania

W zestawie mozna znalez¢ nastepujace elementy:

* Dron o=
= Nadajnik E— Xz5ms
« Instrukcja

: S:I'UbOKI'Qt B USER MANUAL
* Smigta =

 Kabel USB
1. Odkre¢ srubki za pomoca srubokreta,

Wymiana smigiet
wyjmij smigta.

Ca— 2. Zamontuj émigto A na ramieniu A,

. j natomiast $migto B na ramieniu B.
S@D\ /(E@Z 3. Zakre¢ $rubki srubokretem.
tadowanie i wymiana akumulatora

Wymiana akumulatora

1. Nacisnij przycisk zasilania na dronie na 1-2 sekundy, aby upewnic sie,
ze jest wytgczony

2. Wysun pokrywe komory akumulatora do tytu.

3. Wyciagnij akumulator z gniazda

4. Po wymianie akumulator zamknij ponownie pokrywe.

tadowanie

Podtacz przewdd akumulatora do fadowarki USB, a tadowarke nastepnie
do komputera (wskaznik zaswieci sie na czas tadowania i wytgczy po jego
ukonczeniu).

Czas tadowania wynosi ok. 90 minut; Czas zawisu wynosi ok. 5 minut.

Srodki ostroznosci podczas tadowania akumulatora
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- Unikaj umieszczania akumulatoréw w miejscach narazonych na bezposrednie

Swiatto stoneczne i wysokie temperatury np. instalacje elektryczne, bezposrednie

sztuczne $wiatto, aby nie doprowadzi¢ do wybuchu lub uszkodzenia akumulatora.

- Nie zanurzaj akumulatoréw w wodzie. Akumulatory powinny by¢

przechowywanie wchtodnym i suchym miejscu.

- Nie rozbieraj akumulatora.

- Nie zostawiaj akumulatora bez nadzoru podczas tadowania.

- Akumulatory nalezy wyciaggnac z urzadzenia przed rozpoczeciem tadowania.

- Akumulatory nalezy tadowa¢ pod nadzorem osoby dorostej.

- Wyczerpane akumulatory/baterie nalezy wyciaggnac z urzadzenia

- Uwaga: Istnieje ryzyko wybuchu w przypadku zastosowania niewtasciwego typu
akumulatora.




\EGETIS

Objasnienie funkcji nadajnika

e Prawy drazek:
£ Naciénij i przytrzymaj przez

3 sekundy, aby przejs¢ do trybu
Headless, a nastepnie nacisnij
ponownie, aby opuscic tryb.
Szybko nacisnij i pus¢, aby zmienic¢
tryb predkosci (jeden 'bip' oznacza
niska predkosé, a dwa wysoka
predkosé.)

Lewy drazek: P
Przytrzymaj, aby

uzy¢ trymera.

Nacisnij i przytrzymaj
i jednoczesnie nacisnij
przycisk zasilania, aby
przywréci¢ domysine
ustawienia trymera.

-~ Przycisk akrobacji 360°

' “..e Naciénij, aby automatycznie
wystartowac lub wylgdowac.

Pokrywa baterii

g+ IH+ I
[ +i +

4 x baterie alkaiczne AA

1. Instalacja baterii: Otworz pokrywe z tytu nadajnika. W6z prawidtowo
4 baterie alkaiczne AA do komory (baterie nie znajduja sie w zestawie).




1. Baterie musza by¢ zainstalowane z zachowaniem
prawidtowej biegunowosci, zgodnie z oznaczeniem
nabateriach i w komorze baterii. Zadna bateria nie moze
zostac zainstalowana odwrotnie.

2. Nie nalezy miesza¢ starych i nowych baterii.
3. Nie nalezy mieszac réznych typow baterii.
4. Nie instaluj akumulatorow w nadajniku.

Najwainiejsze funkcje

1. Zabezpieczenie przed niskim napieciem

Jezeli dwa wskazniki LED z tytu drona
zaczynajg migac, oznacza to, ze akumulator
jest bliski wytadowania. W takim wypadku,
nalezy wrdci¢ dronem. Dron automatycznie
zwolni, gdy jest bliski wytadowania.

2. Zabezpieczenie nadpradowe

Jezeli Syma zderzy sie z obcym obiektem badz & 4
zablokuje sie, a jej Smigta pozostana witaczone, it
dron przejdzie w tryb zabezpieczenia przed P

nadmiernym natezeniem pradu.

3. Funkcja poziomej kalibracji:
Umies¢ drona na poziomej powierzchni i przesun
w tym samym czasie oba drazki do prawych
dolnych rogéw na 2-3 sekundy. Wskaznik LED
drona bedzie miga¢ w szybkim tempie i powrdci
do normalnego zachowania po ok. 2-3
sekundach, co zasygnalizuje pomysine
przeprowadzenie kalibracji.




4. Tryb wysokiej / niskiej predkosci

Domyslnie wtaczony jest tryb niskich obrotow. Aby
zmienié tryb na wysokie obroty, przytrzymaj krotko
prawy drazek. Zmiane trybu sygnalizujg 2 sygnaty
dZwiekowe, dochodzgce z nadajnika. Pojedynczy
sygnat dZzwiekowy po ponownym przytrzymaniu
prawego drazka sygnalizuje powrot do trybu niskiej
predkosci.

5. Obrot 3D

Gdy jestes zaznajomiony z podstawami obstugi

drona, mozesz przejs¢ do odkrywania jeszcze 5

bardziej ekscytujacych i ryzykownych zabaw z \/)' >
funkcja obrotu 3D. Wznies sie dronem na wysokos¢ ‘t

przynajmniej 5 m od ziemi, nacisnij przycisk obrotu o l
w prawym goérnym rogu nadajnika i jednoczesnie |

przesun prawy drazek do najwyzszej pozycji do 3 3m -
przodu /do tytu/w lewo/w prawo, a dron wykona ﬁ/

obrét w dang strone.

Uwaga: Najlepszy efekt obrotu 3D uzyskuje sie przy w petni natadowanym akumulatorze.

6. Funkcja utrzymania wysokosci (zawisu)

Zwolnij lewy drazek (drazek gazu), a dron
zawisnie na obecnej wysokosci.

7. Tryb headless:

1. Definiowanie przedniego kierunku

1. Wtacz nadajnik




2. Po podtaczeniu drona do Zrodta zasilania, ustaw
3 SLLG przetacznik w pozycji ON i ustaw okreslony kierunek
s [ W =) przodu drona w trybie headless.

3. Ustaw drazek gazu nadajnika w najwyzszej
pozycji, a potem w najnizszej pozycji. Dtugi sygnat
dzwiekowy wyemitowany przez nadajnik oznacza
ukonczenie definiowania przedniego kierunku.

1. Po zderzeniu sie z obcym obiektem w trybie
headless moga wystapi¢ odchylenia zdefiniowa-
nego kierunku. W takim wypadku wystarczy, ze
jednoczesnie przesuniesz oba drazki w lewy
dolny rég po ustawieniu drona w odpowiednim
kierunku. Jezeli wskaznik drona swieci po
powolnym migotaniu przez 3 sekundy, sygnali-
zuje to ukonczenie procesu.

3. Przechodzenie pomiedzy trybem headless i normalnym lotem

1. Po ukonczeniu parowania, dron przejdzie do
trybu domysinego, wtedy wskaznik LED drona
bedzie migat w wolnym tempie. Nacisniecie i
przytrzymanie przez 2 sekundy przycisku trybu
headless w lewym gérnym rogu spowoduije
wyemitowanie sekwencji dzwiekowej,
sygnalizujgcej, ze dron przeszedt do pracy w
trybie headless. Kolejne przytrzymanie tego
samego przycisku przez 2 sekundy spowoduije
opuszczenie trybu headless, co zostanie
potwierdzone pojedynczym, dtugim dzwiekiem.
Podczas pracy w trybie headless cztery swiatta
LED drona migajg w wolnym tempie (co 4
sekundy).




2. W trybie headless operator nie musi
wiedzieé, w ktorg strone zwrdcony jest dron,
sterowanie odbywa sie zgodnie z kierunkiem
ruchow drazkéw nadajnika.

Przygotowanie do lotu i
wiaczanie/wytaczanie drona

1. Przygotowanie do lotu

Krok 1: Wtacz nadajnik.

Krok 2: Nacisnij przycisk zasilania
‘ m na gorze drona na 1-2 sekundy,
[V -~~-\\D% aby upewnic sie, ze dron jest wiaczony.

Krok 3: Przesun lewy drgzek do
najwyzszego, a nastepnie do
najnizszego punktu. Gdy wskaznik
drona przejdzie do $wiecenia swiattem
statym, dron jest w trybie gotowosci
do lotu
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2. Uruchamianie drona

Sposéb nr 1: Przesun lewy drazek (gazu)
donajwyzszej pozycji, a nastepnie z
powrotem do pozycji centralnej, Smigta
drona powoli zaczng sie obracac.

Sposdb nr 2: Przesun lewy i prawy drazek do
srodka na 1 sekunde, wykonujac wewnetrzna
petle w ksztatcie liczby "8", aby wtaczy¢ drona,
$migta powoli zaczna sie obracac.

Sposob nr 3: Gdy dron jest nieruchomy,
nacisnij przycisk B, dron automatycznie
wystartuje i zawisnie na okreslonej wysokosci.




3. Wytaczanie drona

Sposéb nr 1: Przesun lewy drazek (gazu) do
najnizszej pozycji i prztrzymaj 2-3 sekundy, aby
wytaczy¢ drona.

Sposéb nr 2: Przesun lewy i prawy drazek do
srodka na 1 sekunde, wykonujac wewnetrzng
petle w ksztatcie liczby "8", aby wytaczy¢
drona.

Sposéb nr 3: W trakcie lotu nacisnij przycisk B,
a dron obnizy wysokos¢ i wylgduje.

Sterowanie dronem

Sterowanie dronem

albo obnizy lot.

1 1
e ——
¥ ¥
Jezeli lewy drazek (drazek gazu) zos- Jezeli prawy dragzek (kierunku)
tanie wychylony do przodu lub do zostanie wychylony do przodu lub
tytu, dron odpowiednio wzniesie sie do tytu, dron poleci odpowiednio do

przodu lub do tytu.
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Jezeli lewy drazek (drgzek gazu) Jezeli prawy drazek zostanie
zostanie wychylony w lewo lub w wychylony w lewo lub w prawo,
prawo, dron obrdci sie odpowiednio dron poleci odpowiednio w lewo
w lewo lub w prawo. lub w prawo.
Obstuga trymera
o Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu

samoczynnie porusza sie do przodu lub do tytu,
przytrzymaj lewy drazek i jednoczesnie przesun
prawy do przodu/do tytu, aby wytrymowac lot.

L}

" Pusc¢ lewy drazek gdy dron zawisnie stabilnie.
- ok e o Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samo-
i S czynnie porusza sie na boki, nalezy skorygowac
- - pozycje drona za pomocg trymera lotu w lewo/
W prawo. Przytrzymaj lewy drazek i jednoczesnie
przesun prawy drgzek w lewo/w prawo. Pus¢
lewy drazek, gdy dron zawisnie stabilnie
—~ Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie
obraca sie w lewo lub w prawo, nalezy skorgowaé
o e .
a7 pozycje drona za pomocg trymera obrotu w lewo/w
A= Al rawo. Nacisnij i przytrzymaj lewy joystick i przesun go
@ p j i przytrzymaj lewy joystick i przesuri g
~ - w lewo/w prawo. Pus¢, gdy dron zawisnie stabilnie.
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Instalacja i obstuga kamery

1. Pobieranie oprogramowania

Smartfony z systemem Android - pobierz pliki instalacyjne oprogramowania SYMA GO z witryny
www.symatoys.net lub zeskanuj kod QR .

Smartfony z systemem iOS - przejdz do APP STORE i pobierz pliki instalacyjne oprogramowania SYMA
GO lub zeskanuj kod QR.

2. taczenie

1. Podtacz urzadzenie do zrddta zasilania. Wskaznik swiatta FPV bedzie swieci¢ na zielono, a po 20
sekundach zacznie swieci¢ pulsujacym czerwonym swiattem, czekajac na potaczenie z urzadzeniem
mobilnym.

2. Wejdz w Ustawienia na swoim urzadzeniu mobilnym i wtacz funkcje WiFi.W kolumnie sieci WiFi
znajdz "FPV WIFI ****" | potacz sie z nia.

3. Teraz opus¢ ustawienia, otworz oprogramowanie SYMA GO i nacisnij ikone START, aby przejs$¢ do
panelu sterowania. Ekranurzadzenia mobilnego przeszedt w tryb wyswietlania obrazu z kamery w
czasie rzeczywistym. Petny pasek sygnatu, oznacza, ze sygnat WiFi jest najsilniejszy.

1. Uruchom 2. Nacisnij ikone 3. Ekran urzadzenia 4. Ekran wyswietla
program SYMA START. mobilnego wyswietla ekran sterowania
GO obraz w czasie

rzeczywistym.

3. Objasnienie Menu podgladu obrazu z kamery

jol L
,

1. Powrot

2. Sita sygnatu WiFi

3. Przegladanie zdjec i video

4. Nagrywanie video

5. Wykonanie zdjecia

6. Czas nagrywania video




Sterowanie .
Sita sygnatu
i-Fi
Zdjecie w;?;zf:,',?el Nagrywanie
silnikow

Czas pracy

. Prawy drazek
-

Lewy drazek ~—— Trymer A

Automatyczny
start/ladowanie

‘.
’ ’,7 Trymer C
TrymerB ——m ——
Ukryj
Ukryj @@ | L & A |« Powré6t
Kalibracja pozioma/tryb Plan lotu
Headless

Przet o Kiej/

wy Tryb headless
niskiej predkosci

Tryb sterowania ruchami telefonu
n Sprawdz karte pamieci (nalezy poczeka¢ kilka sekund na
read the memory card data need to wait a few seconds)

Check the phone memory
Ekran planowania trasy lotu

Nacisnij przycisk planowania trasy lotu, aby
przejs¢ do ekranu planowania trasy lotu, a
dron poleci wedtug ustalonej trasy.

Zmiana skali zmieni dystans lotu

4. Wykonywanie zdjeé i nagrywanie video

Wykonywanie zdje¢ i nagrywanie video: Gdy kamera WiFi jest uruchomiona, nacisnij na ikone
zdjecia lub video w menu podgladu w czasie rzeczywistym, aby natychmiast wykonac zdjecie lub

nagra¢ video (wykonane pliki zdjeciowe i video mozna znalez¢ w folderze "Checking of Photos and
Videos").

5. Karta pamieci

W zestawie zatgczona jest karta pamieci do kamery WiFi 720p. Jezeli karta pamieci jest umieszczona w
kamerze, zdjecie bedg jednoczesnie zapisywanie zaréwno na telefonie, jak i na karcie pamieci kamery.

Jezeli kamera nie posiada zainstalowanej karty pamieci, pliki beda zapisywane jedynie na telefonie
komadrkowym.




Ostrzezenie: Nie nalezy zmienia¢ lub modyfikowaé urzadzenia w sposéb
niezgodny z instrukcja.

Urzadzenie spetnia wymagania CE i FCC.

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy
INNPRO. Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub
czesci instrukceji bez zezwolenia zabronione.
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Specyfikacja

Dtugosc¢ : 13.6cm Szerokosé : 13.6cm
Wysokosé : 3.1cm Model silnika : () 8
Akumulator : Litowy 3,7 V/380 mAh

Rozwigzywanie problemoéw
Problem Przyczyna Rozwiagzanie
1. Niski poziom akumulatora. 1. Nataduj drona
2. Baterie s3 na wyczerpaniu, dioda 2. Wymien baterie nadajnika.
) bedzie migaé. 3. Sparuj poprawnie
Dron nie 3. Nadajnik nie jest sparowany z urzadzenia.
odpowiada dronem.
Dron nie 1 Sfab? bat.erie. 1. Wymien baterie.
reaguje 2. Zaktécenia sygnatu. 2. Znajdz miejsce bez zaktécen.
poprawnie na
polecenia.
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Problem

Przyczyna

Rozwiazanie

Dron porusza sie w
jedna strone pod-
czas zawisu.

1. Dron nie jest skalibrowany poprawnie.

1. Skalibruj drona, aby stat
réwno z podtozem (instrukcja
kalibracji znajduje sie w punk-
cie 3 na stronie 5).

Lot do przodu w try-
bie headless dziata
nieprawidtowo

1. Problem z prawidtowym lotem
zostat spowodowany duzg iloscig
kolizji.

1. Zdefiniuj ponownie
przéd (patrz strona 6 - tryb
headless).

Wysoka niestabilnosé
/ ruchy w gére i w dét.

1. Dron nie jest skalibrowany poprawnie.

2. Niekorzystne warunki pogodowe

3. Gwattowne kolizje spowodowaty
nieprawidtowa prace zyroskopu.

1,3. Skalibruj drona, aby stat
réwno z podtozem (instrukcja
kalibracji znajduje sie w punk-
cie 3 na stronie 5).

2. Poczekaj na poprawe pogody

Producent

Guangdong Syma Model drone Industrial Co., Ltd.
The Crossing of No.2 West Xingye Road and North Xingye Road,Laimei.
Industrial Park Chenghai District Shantou City Guangdong China.

Prawo ostatecznej interpretacji tresci instrukcji nalezy do producenta.
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